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前  言

  GB/T9239《机械振动 转子平衡》已经或计划发布以下部分:
———第1部分:引言1);
———第2部分:词汇2);
———第11部分:具有刚性特性的转子的平衡方法与允差3);
———第12部分:具有挠性特性的转子的平衡方法与允差4);
———第13部分:大中型转子现场平衡准则和安全防护5);
———第14部分:平衡误差的评估规程6);
———第21部分:平衡机的描述与评定7);
———第23部分:平衡机防护罩和测量工位的其他保护措施8);
———第31部分:机器不平衡敏感度和不平衡灵敏度9);
———第32部分:轴与配合件平衡的键准则10)。
本部分为GB/T9239的第12部分。
本部分按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本部分代替GB/T6557—2009《挠性转子机械平衡的方法和准则》,与GB/T6557—2009相比,除

编辑性修改外主要技术变化如下:
———在4.2中,增加了1段技术性文字说明(见4.2,2009年版的4.2);
———在9.2.3中,增加了2段技术性文字说明(见9.2.3,2009年版的9.2.2);
———删除了附录F“许用的等效振型不平衡量计算示例”和附录 H“GB/T6444—1995 关于挠性

转子术语的定义”(见2009版的附录F和附录H)。
本部分使用翻译法等同采用ISO21940-12:2016《机械振动 转子平衡 第12部分:具有挠性特性

的转子的平衡方法与允差》。
与本部分中规范性引用的国际文件有一致性对应关系的我国文件如下:
———GB/T2298—2010 机械振动、冲击与状态监测 词汇(ISO2041:2009,IDT)
———GB/T9239.14—2017 机械振动 转子平衡 第14部分:平衡误差的评估规程(ISO21940-
14:2012,IDT)

———GB/T9239.32—2017 机械振动 转子平 衡 第32部 分:轴 与 配 合 件 平 衡 的 键 准 则

(ISO21940-32:2012,IDT)

1) 修订GB/T29714—2013 机械振动 平衡 平衡标准的用法和应用指南。

2) 修订GB/T6444—2008 机械振动 平衡词汇。

3) 修订GB/T9239.1—2006 机械振动 恒态(刚性)转子平衡品质要求 第1部分:规范与平衡允差的检验。

4) 修订GB/T6557—1999 挠性转子机械平衡的方法和准则。

5) 修订GB/T28785—2012 机械振动 大中型转子现场平衡的准则和防护。

6) 修订GB/T9239.2—2006 机械振动 恒态(刚性)转子平衡品质要求 第2部分:平衡误差。

7) 修订GB/T4201—2006 平衡机的描述检验与评定。

8) 修订GB12977—2008 平衡机 防护罩和测量工位的其他保护措施。

9) 修订GB/T19874—2005 机械振动 机器不平衡敏感度和不平衡灵敏度。

10) 修订GB/T16908—1997 机械振动 轴与配合件平衡的键准则。

———GB/T2298—2010 机械振动、冲击与状态监测 词汇(ISO2041:2009,IDT)
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